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第一章  采购公告
山东盛和招标代理有限公司受青岛职业技术学院的委托，对模具装调虚拟仿真实训软件建设项目以网上竞价的方式组织采购，欢迎符合条件的投标人参加投标。
1、项目编号： 
2、项目名称：模具装调虚拟仿真实训软件建设项目
3、采购预算
本项目预算额度为：18万元
4、对投标人的资格要求
4.1具有独立承担民事责任能力的法人。
4.2供应商须提供企业信用查询证明，通过官网查询打印并盖公章。
4.3招标公告发布之日前三年内在经营活动中无行贿犯罪等重大违法记录。

4.4本项目不接受联合体投标。
5、联系方式
5.1采购人：青岛职业技术学院
地  址:青岛市黄岛区钱塘江路369号
联系人：陈晓丽
联系电话：0532-86105650
5.2采购代理机构：山东盛和招标代理有限公司
地    址：青岛市市北区敦化路138号甲西王大厦24楼23A02室
电子信箱: qdsshzb@163.com

电    话：0532-66701999、15966905965
开户银行：工商银行青岛辽宁路支行
银行账号：3803022119200280021
联 系 人：王坚 
2018年06月13日

第二章  供应商须知前附表
	序号
	条款名称
	编列内容

	1
	采购人
	青岛职业技术学院

	2
	采购代理机构
	山东盛和招标代理有限公司

	3
	项目名称
	模具装调虚拟仿真实训软件建设项目

	4
	是否接受联合体报价
	 eq \o\ac(□,√) 不接受
□ 接受，应满足下列要求：           

	5
	踏勘现场
	 eq \o\ac(□,√) 不组织，自行踏勘
□ 组织，踏勘时间：               
踏勘地点：               

	6
	采购代理服务费支付
	□ 由采购人支付
 eq \o\ac(□,√) 由成交供应商支付（中标金额*0.5%）

	7
	竞价原则
	本次采用《青岛职业技术学院网上竞价采购平台》网上竞价方法，报价次数为2次；以符合要求的第2次报价最低者为拟中标人。

	8
	报名时间
	2018年6月 21日9时00分——2018年 6月26日9时00分

	9
	竞价时间
	2018年6月26日10时30分——2018年6月26日11 时30分

	10
	响应报价的范围
	含税全包价，包括产品的设计、制作、包装、保险、运输、装卸、安装、调试、培训、验收、保修等一切费用（即交钥匙工程）。

	11
	资质审查
	事后审查，即报价完成后，投标人提供相关材料进行资质审查；

时间：2018年6月26日15时00分
地点：青岛市黄岛区钱塘江路369号青岛职业技术学院综合实训楼205

	12
	成交公告
	成交结果在山东盛和招标代理有限公司和青岛职业技术学院网上公告，公告期限为1个工作日。公示期内，无投标人提出异议，公示期结束后发放成交通知书。

	13
	重要提示
	供应商参与项目报价，即为实质性响应本竞价文件所有内容；否则，根据《青岛职业技术学院网上竞价管理办法》，将参与投标供应商列入不良行为记录名单，禁止其1-3年内参加学院采购活动。


第三章  供应商应当提交的资格、资信等证明文件
资格、资信等证明文件目录
	序号
	证明材料名称
	提供形式

	1
	营业执照
	 eq \o\ac(□,√)原件及 eq \o\ac(□,√)复印件

	2
	供应商须提供企业信用查询证明，通过官网查询打印并盖公章。
	 eq \o\ac(□,√)原件及 eq \o\ac(□,√)复印件

	3
	承诺函（附件1）
	 eq \o\ac(□,√)原件  □复印件

	4
	在经营活动中没有重大违法记录的书面声明（附件2）
	 eq \o\ac(□,√)原件  □复印件

	5
	法定代表人身份证明（附件3）
	 eq \o\ac(□,√)原件  □复印件

	6
	法定代表人授权委托书（附件4）
	 eq \o\ac(□,√)原件  □复印件

	7
	常驻地行政主管部门出具的（或社保网站打印的）授权代表本人的社保证明
	 eq \o\ac(□,√)原件  □复印件


备注：

（1）资质审查时，供应商应当提交上述证明材料，未提交或提交不全的视为资格性、符合性审查不合格；
（2）要求提供的证明材料第1项至第2项复印件及第3至第7项原件，需加盖供应商公章并胶装成册（封面注明项目名称、项目编号、投标公司名称）。
其他规定
1.投标人的资格证明材料应当真实、有效、完整，字迹、印章要清晰。
2.招标文件中所要求的相关证明资料需密封，应当在递交资格审查文件截止时间前递交，不按规定及逾期递交，招标代理公司将拒绝接收。
3.投标人需收回的证明材料（如营业执照副本等）待评审完毕后退还。不需收回的证明材料原件（在经营活动中没有重大违法记录的书面声明等）与复印件一起不予退还。
4.营业执照副本等原件无法提供的，可提供由发证机关出具的证明材料原件。
第四章  采购需求
项目需求以及技术要求（ 设备清单或工程量清单等）
1.模具虚拟装调车间  50学生节点，7个教师节点
	软件名称
	功能
	性能描述

	模具虚拟装调车间
	软件界面
	隐匿式菜单：软件界面上看不到菜单、功能图标，全部用于显示场景和虚拟模具，以保持界面的纯净。

	
	
	整屏展示：应使用完整的屏幕显示场景，不得将屏幕切割成若干区域。

	
	虚拟场景
	虚拟场景：软件启动后，即进入逼真的三维车间环境，其中包括:虚拟模具、车间设备、夹具、用品、卷闸门、监控摄像头、车间照明灯等，营造出真实的生产氛围。

	
	
	漫游操作：利用鼠标、键盘操作，可在车间中进、退、左转、右转、抬头、低头、镜头远近调节等。

	
	运动仿真
	学习模具工作原理：能够以透视、局部、剖面、旋转等各种手段、各种视角观察模具机构运动全过程，从而学习模具结构的工作原理。

	
	知识索引
	学习模具设计知识：对模具零部件可立即搜索、查看到与该零件相关的模具知识。同时，系统提供了丰富、真实的模具设计实例，包括三维详细设计、二维工程图、BOM表、采购清单等。

	
	拆装实训
	拆装演示：学生可先观看模具拆缷、装配全过程的仿真演示，每一步都同步伴有文字说明。

	
	
	拆装实训操作：学生可自主完成交互拆缷和装配操作全过程，系统可在实验过程中自动判断每一步操作的正确性，并可根据要求提示下一步可选的正确操作。

	
	
	3D拆装工具：要求所有拆装工具，如板手、钳子、螺丝刀、铜棒等，全部采用三维形体，并以逼近实物的真实感显示，同时在拆装时的动作也要接近真实效果。

	
	
	自由意图拆装：当用户选择一个零件时，软件自动显示出该零件从属于哪些部件或组合体，然后由用户从这些部件中选择一个进行拆装，从而真正获得用户的拆装意图，而不是由软件自行为用户确定一个拆装部件。

	
	
	自由路径拆装：支持灵活多变的拆装次序，用户可在每一步自主决策拆装次序，系统可智能地、自动地判断用户操作的正误，并在用户操作错误时给出相应提示信息，并在此基础上完成智能考核。不得规定一种或几种固定的拆装次序。

	
	实训考核
	智能化考核：自动、详细记录实训全过程，自动记分并记录扣分原因。考核过程中可察看答案、跳过，但扣除相应分数。自动生成考核记录单，自动汇总到教师机。

	
	
	防作弊功能：自动输出考核记录表，自动加密。只有教师帐号可以查看，防止作弊。

	
	观察功能
	观察功能：提供透视、局部、剖面、旋转、缩放等丰富的观察手段。

	
	
	观察模式：支持场景、焦点两种观察模式，其中焦点模式是指隐去周边场景、物体，只显示模具装备。场景模式下，支持用户视线的上、下、左、右转动，以及镜头远、近调节。支持一键切换到最佳视角。

	
	虚拟模具
	模具外观：支持金属质感的真实纹理和彩色纹理两种模具显示方式，可一键切换。

	
	
	注塑模：5种。
典型结构：5种，包括两板模、简单三板模、典型两板模（含抽芯滑块）、典型三板模（含斜顶机构）、热流道模具（含抽芯滑块）。所有模具均同时配备3D数据、二维装配图及零件图（除热流道模具）。

	
	
	冷冲模： 15种。
典型结构：15种，包括导柱式固定卸料落料模、导柱导向弹压卸料冲孔模、正装式复合模、倒装式复合模、双侧刃定距的冲孔落料级进模、手柄级进模、V形件弯曲模、L形件弯曲模、U形件弯曲模、Z形件弯曲模、首次拉深模、落料拉深复合模、拉深模、三通管胀形模、倒装式翻边模。所有模具均同时配备3D数据、二维装配图及零件图。

	
	辅助功能
	语音阅读：自动匹配文字进行阅读配音，增加软件的趣味性和教学效果。

	
	
	加密方式：提供注册文件、加密狗、网络三种可选解密方式，由用户任意选择其中一种。

	
	
	系统配置：选择各种拆装实训模式，如是否使用工具等。启动并配置实训考核模式。导出并查看考核记录表（仅供教师使用）。


2.模具虚拟装调车间开发平台 一套
	序号
	名称
	内容

	1
	运行环境
	1、系统要求

Windows 7及以上完整版本操作系统，部分Ghost版本纯净系统省略了语音识别模块，导致文字转语音功能无法使用。

2、硬件要求

CPU i3系列及以上，内存4G及以上，独立显卡显存1G及以上。

	2
	基本模块：主体构成
	1、任务
任务模块按具体功能又可分为设备简介、结构认知、基本操作、案例教学等。
（1）设备简介
设备简介主要为该款软件的主要功能说明，启动该功能后，软件中会出现设备简介对应的菜单，同时会配有语音说明；
（2）结构认知
结构认知功能可以直观地展示本软件中相关设备的结构和名称，启用后软件中会出现引出线，帮助用户简单了解该设备结构；
（3）基本操作
用户选择该功能可以对该款软件的基本操进行自主学习，使用户快速入门；
（4）案例教学
此为仿真软件的主要入口，通过案例化的教学，并采用逼真地仿真技术，直观地向用户展示设备的相关操作和具体功能细节，并可以通过“练”和“考”对相关知识进行巩固；
 2、观察模式
可以进行焦点模式和场景模式的切换，在焦点模式中，用户可以自由旋转镜头，而场景模式类似于CS游戏操作方式，用户可以在虚拟场景中进行漫游；
3、切换材质
可以进行真实材质和彩色材质的切换，真实材质直接以最真实的方式向用户展现虚拟设备模型，尽可能接近真实场景的视觉效果，而彩色材质则是简单的单色材质，在某些情况下，便于用户进行观察；
4、最佳视角
便于用户在任意位置切换到当前最佳视角；
5、部件提示
当鼠标移动到对应的物体上，会直接显示该物体对应的名称；
6、切换语音
可以直接切换中英文语音，切换后，程序所有的菜单和语音功能都会在中文和英文之间全部转换；
7、系统配置
可以对系统通用功能进行设置；
8、关于我们
可更改的关于我们内容，向用户展示软件开发者或者开发单位的相关信息；
9、观察工具箱
观察工具箱提供了许多设备观察工具，主要有结构树、透明、隐藏、显示、剖面、还原等；
（1）结构树
启用该功能，将直接以结构树的方式向用户展示当前设备的所有零部件，而结构树菜单与零部件一一对应，当鼠标移动到对应零部件时，结构树菜单相应零部件菜单高亮，当鼠标选择相应菜单时，对应零部件模型也会高亮；
（2）透明
可以指定任意零部件进行透明或者半透明展示，便于进行内部结构的观察；
（3）隐藏
直接隐藏对应的零部件；
（4）显示
还原显示被隐藏的零部件；
（5）剖面
对指定零部件进行剖面展示；
（6）还原
对以上功能进行恢复操作；

	3
	基本模块：案例化教学
	1、教
采用逼真的三维建模技术，真实地还原相关设备的实际外形与操作原理，生动而直观地向用户展示仿真对象的基本操作过程。
通过一个个具体案例，按照真实操作场景，一步步向用户展示设备的操作过程，同时配以相应的语音和文字解说，使用户摆脱以往枯燥的理论教学，更直观和高效地进行设备相关知识学习。
教过程可进行任意拖放跳转，便于用户对某些需特别强化的知识点进行针对性学习。
2、练
在教的基础之上，可随时切换到练过程。练过程中，用户还是按照教的流程进行学习，所不同的是，在所有需要操作的触发点，用户都需要自己手动进行交互操作，通过这样的方式加深用户的理解，并且增强仿真软件的趣味性。
3、考
任意案例可以切换到考功能，启用考功能后，设备操作将没有任何提示，用户需要按照之前学到的知识进行考核巩固。考试最后会自动生成考核成绩，记录用户实际考试的每一步操作，并自动判断分数。

	4
	基本模块：基本功能组成 
	平台功能主要由各个单独的功能模块所组成：
1、相机运动功能
负责Camera相机运动，并拥有运动轨迹可视化编辑功能，可自由编辑相机运动轨迹，提升软件的镜头表现；
2、提示功能
语音和文字提示，可通过表格添加和任意更改，实现提示信息展示和自动朗读功能；
3、指示小手功能
可实现小手图标的运动，引导用户进行操作学习。
4、基本运动功能
可实现物体的直线运动、旋转运动、相对位置设置、可视化轨迹运动等基本运动功能；
5、动画控制功能
可进行3DMAX动画导入和播放控制；
6、一些特殊功能
（1）铜棒敲击综合运动
（2）部件摆放综合运动
（3）螺丝拧松或拧紧综合运动
（4）螺钉拧出或拧紧综合运动
（5）工具自动摆放运动
（6）螺钉自动摆放运动
（7）部件透明功能：可以调节物体的透明度，以便观察物体内部的情况或者被遮挡的物体的情况；
（8）部件高亮功能：针对需要强化显示的零部件进行高亮显示；
（9）部件位置设置：批量设置部件位置；
（10）声音：播放指定的音频文件；
（11）切换材质：将指定物体的材质改变成指定的材质；
（12）标记划线：针对需要指示的点加入箭头等标记强化显示；
（13）隐藏显示：隐藏或显示制定的部件；
（14）设置公示表变量：提供了变量模块，可以识别任意变量和公式，并且加入了随机变量，可实现每次操作结果不同；
（15）粒子系统控制：控制粒子系统的特效的参数和是否开启粒子特效；
8、引出线功能
动态显示零部件引出线；
9、图片显示功能
在界面上指定位置显示指定大小的指定图片；
10、画中画功能
显示画中画相机，对需要强调的部分进行特写镜头处理；
11、触发功能
通过不同类型的触发，比如点击物体，旋转物体等，在练和考时，指定用户触发，从而增强用户的可交互性；
12、画图功能
可按照指定函数，进行函数曲线画图；
13、实现报告输出
可按照事先定好的实验报告模板，自动记录相关变量，并在程序结束时，输出自动记录好实验数据的实验报告；

	5
	高级模块：主体构成
	1、以对象为核心进行开发

开发平台高级模块将所有的仿真对象都看成是一个个对象，先以独立的对象为核心，将对象的所有变化变成一个个状态，完成独立对象的功能开发。

在完成一个个单独对象的开发以后，再梳理对象之间的关系，进行整体的逻辑串联，完成仿真软件的开发。

2、触发和响应分离

开发平台高级模块将仿真软件的主要元素抽象为两个部分，触发和响应。所有的外设，如鼠标、键盘、游戏手柄，以及其他一些特殊的条件，如碰撞、某个参数值大于另一个参数值、程序暂停等，这些条件都归类为触发。其他如物体位置变化、材质变化、形状变化等都归类为响应。触发和响应之间都是相互独立的，客户客根据自己的需求将适当的触发和响应自由联系起来，如触发为鼠标左键按下，对应响应为物体开始运动，左键抬起，对应运动停止。触发和响应之间通过对象的状态来进行逻辑的关联和控制。

3、公式和变量

开发平台高级模块支持通过文本的方式定义变量和公式，变量和公式可以在触发和响应参数之间引用、改变和传递，以此来实现参数化和部分的逻辑控制。
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	高级模块：基本功能组成
	1、触发组
（1）外设输入触发，如键盘按下抬起、鼠标双击滚动等；

（2）系统性触发，如软件启动退出、场景加载等；

（3）物体位置相关触发，如碰撞、位置达到某处等；

（4）逻辑条件触发，如某个变量与另一个相等；
（5）UI触发，如按钮按下、输入框输入灯；

2、响应组
（1）位置状态响应，如位置、旋转、比例、父子关系等控制；

（2）物体相关响应，如物体名、物体激活状态、层级、标签管理等控制；

（3）数学函数响应，如加减乘除、三角函数、指数对数、特殊曲线功能等数学函数控制；

（4）变量控制响应，如对字符串进行截取、向量进行距离运算、颜色进行变色、变量转换等控制；

（5）角色控制响应，如第一人称漫游、第三人称漫游、焦点镜头等控制；

（6）相机控制响应，如相机的背景、透视或正交、深度值控制等；

（7）材质控制响应；如改变颜色、改变材质球、改变贴图等；

（8）时间控制响应，如获取当前时间、计时控制等；

（9）物体控制响应，如碰撞控制、力学控制等；

（10）声音控制响应，如声音播放、循环控制等；

（11）系统控制响应，如软件退出、分辨率控制、全屏控制、截屏控制等；

（12）调试响应，如打印适当的变量值、显示响应状态等；

（13）场景控制响应，如加载某场景、卸载某场景、同步异步加载方式控制等；

（14）UI控制响应，如按钮点击效果、图片显示控制、滚动条、下拉菜单等；

（15）灯光控制响应，如灯光强度控制、灯光类型控制、灯光颜色和特效控制等；

（16）动画控制响应，如播放3DMax动画、自定义直线运动、旋转运动、组合运动等控制；

（17）语音控制响应，如任意文字转化为语音播放控制等；
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	高级模块：专用功能模块
	1、机床模块

（1）加工中心三轴切削模块；
（2）车床切削模块；

（3）电火花切削模块；

（4）线切割切削模块；

（5）冲压机模块；

（6）五轴切削模块；
（7）冷却液控制模块；

（8）铁屑控制模块；

2、机器人

（1）机器人面板快速开发模块；
（2）机械手臂运动控制模块；

（3）机器人程序编译模块；

3、VR开发模块

HTC Vive虚拟头盔开发模块；国内一般头盔只要支持Unity3D开发都可以进行适配； 
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	基础模块和高级模块结合使用
	高级模块一般实现自由操作的仿真软件，当需要同时在该仿真软件中展现一些流程化的案例时，可以采用基础模块进行制作，然后在高级模块中直接调用该基础模块。
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	平台插件和功能扩展
	1、平台插件
为提高开发者的开发效率，开发平台在主体功能框架的基础之上，根据开发的需求，定制开发了相关的插件，便于客户使用。
客户也可以根据新的开发需求，不断提出新的要求，开发新的插件，进一步提高开发效率。
2、功能扩展
通用虚拟仿真软件开发引擎在现有功能的基础之上，考虑到了以后不断发展的开发需求，具有完善的扩展接口，无论是基本模块还是高级模块，都可以根据客户的需要，不断拓展新的功能，进一步完善开发引擎。
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	软件发布加密系统
	1、软件打包

软件发布以后，提供了专有的工具，进行软件打包，最后形成一个单独exe的安装包程序。

2、软件发布加密

考虑到客户软件发布后需要控制软件使用的需求，目前模具虚拟装调车间开发平台开发的仿真软件在发布后默认支持5种方式进行解密管理，分别是文本解密、加密狗解密、试用期解密、网络解密、局域网解密，每个客户有一个自己公司或单位的唯一标识符进行加密，不同客户之间无法进行解密。


3. 虚拟加工中心 1节点
	软件名称
	功能
	性能描述

	虚拟      加工中心
	运行环境
	单平台模式：虚拟加工中心本体及数控面板均在同一台电脑或笔记本（WINDOWS）上运行。

	
	
	双平台分屏模式：虚拟加工中心本体在台式机或笔记本电脑（WINDOWS）上运行，虚拟数控面板在平板电脑或手机（ANDROID系统）上运行，并通过无线通讯对虚拟机床本体进行操作和控制。

	
	软件界面
	隐匿式菜单或工具条：软件界面上看不到菜单、功能图标，全部用于显示场景和虚拟设备，以保持界面的纯净。

	
	
	整屏展示：使用完整的屏幕显示场景，而不是将屏幕切割成若干区域。

	
	部件认知
	引出线：引出线将同时显示各部件名称，可根据用户观察视角与设备的距离自动进行层级显示。距离设备越近，显示项目越多。

	
	
	部件提示：鼠标移动到零部件时，自动显示其名称。

	
	虚拟装备
	虚拟加工中心本体：外形尺寸与真实加工中心完全相同，并拥有高度逼真的外观。表面可见结构、零部件与真实机床一致。

	
	
	虚拟数控面板：可操作的独立数控面板，操作方式与真实面板高度一致。经专业绘制，精美大方，与真实面板高度逼近。两种显示模式，一是显示在电脑屏幕上，与机床本体叠放，并有“全部显示”、“仅显示液晶屏”、“隐藏”三种显示方式。二是放置与移动终端（如PAD）上，与机床本体分离。

	
	
	刀具、夹具：虚拟刀具、夹具外形尺寸与真实刀具相同，并拥有高度逼真的外观。

	
	
	操作手柄：可操作的独立手柄，操作方式与真实手柄高度一致。面板经专业绘制，精美大方，与真实手柄高度逼近。两种显示模式，一是显示在电脑屏幕上，与机床本体叠放。二是放置与移动终端（如PAD）上，与机床本体分离。

	
	机床操作
	切削：利用软件配套提供的各种教学及实训案例，可方便地进行实时的切削仿真，包括数控程序切削，切削效果逼真。

	
	
	进给与补给：快速移动、直线插补、圆弧插补、暂停功能、半径补偿功能、长度补偿功能等。

	
	
	程序自动运行：存储器运行、MDI运行、进给保持、单段运行、部分程序段跳过、程序运行编程轨迹线显示与控制、程序运行实际运行轨迹线显示与控制。

	
	
	显示和设定数据：1）POS位置信息显示，包括绝对坐标值显示与预置、相对坐标值显示、归零和预置、综合位置信息显示、实时速度显示、操作时间及加工零件数的显示、剩余移动量显示等。
2）PROG程序信息显示，包括程序内容显示与编辑窗口、程序列表显示与自动更新、程序自动运行检查画面显示、当前程序段画面、下一段程序画面、显示光标自动跳转等。
3）<OFFSET>设置信息显示，包括1-400号刀偏数据显示与设定、指定刀号的快速检索与定位、相应的刀偏数据计算与输入、各工件坐标系的显示、按工件坐标系号快速检索、指令轴位置的测量、指定工件坐标系的计算与输入、与绝对坐标相关联等。

	
	教学
	项目化案例教学：可直接用于仿真实训。包括：动模板模框加工、开放槽综合案例、外轮廓综合案例、钻孔加工案例、平面铣加工案例、矩形槽加工案例。

	
	
	即学即练：可选择不同的实训项目，一步步演示虚拟加工中心的操作过程，并同步伴随操作说明。演示过程中，无需任何切换，就可以操作练习，即演示和操作练习可以随时转换。

	
	练习
	操作方式：人性化的操作方式，简便、快捷、明了，例如旋钮操作可使用鼠标指针直接拨动或鼠标滚轮波动两种方式。有充分的提示引导信息，如以手形图标结合说明文字提示下一步操作。

	
	考核
	智能考核：对学生的每一步操作的正确性、规范性、安全性进行自动记录、评估、计分，并输出和提交详细的考核记录单。

	
	
	防作弊功能：自动输出考核记录表，自动加密。

	
	辅助功能
	加密方式：提供注册文件、加密狗、网络三种可选解密方式，由用户任意选择其中一种。

	
	
	行为监控：软件可在实训全程自动实施监控，及时发现、提醒和制止不良操作行为，从而培养良好的操作规范和安全意识，技能训练与养成教育并重，有效保障实训安全。被监控的行为包括：未打开NC电源时选择移动各轴时报警、换刀时移动主轴报警、主轴运行时换刀报警、手动换刀时流程为完成而跳转到其他功能时报警、程序中含有、代码编译时报警、数控程序运行时超程报警、手动启动主轴时判断是否在JOG或者、PG手轮模式、数控程序运行时，更改装夹方式报警、毛坯尺寸超出限定范围报警、机床锁住运行完未回零报警。

	
	
	系统配置：可以对软件一些参数进行配置，例如可通过系统配置功能开关语音提示。

	
	
	自主开发：所有能够由用户自定义的参数均应向用户开放，如所有的说明文字、配置参数均应采用EXCEL表驱动，甚至一些软件功能参数也可用EXCEL表驱动。


4. 虚拟普车自由加工 1节点
	软件名称
	功能
	性能描述

	虚拟普车自由加工
	运行环境
	单平台模式：虚拟车床CA6140本体在同一台电脑或笔记本（WINDOWS）上运行。

	
	软件界面
	隐匿式菜单或工具条：软件界面上看不到菜单、功能图标，全部用于显示场景和虚拟设备，以保持界面的纯净。

	
	
	整屏展示：使用完整的屏幕显示场景，而不是将屏幕切割成若干区域。

	
	虚拟装备
	虚拟普车CA6140本体：外形尺寸与真实车床完全相同，并拥有高度逼真的外观。

	
	对象观察
	1.滚动鼠标滚轮可调整视角大小
2.按住鼠标滚轮拖动可调整视角方向
3.按住鼠标滚轮与右键可调整视角位置

	
	视角切换
	1.空白处单机鼠标右键可在右击菜单中选择正视、左视、右视、俯视图及预设视角（切削视角）
2.空白处单机鼠标右键可在右击菜单中记录当前视角（自定义视角设定），可在任何时间切换回此视角（自定义视角）

	
	刀具操作
	1.右击菜单中选择“刀具管理”可调出刀具库管理菜单，可根据需要选择刀位、刀片及刀柄来进行装刀卸刀
2.右击菜单中点击“顺时针转动刀位”可以进行换刀

	
	毛坯操作
	1.右击菜单中选择“毛坯管理”可调出刀具库管理菜单，可根据实际需求自定义毛坯尺寸，点击“加载毛坯”按钮来加载毛坯
2.毛坯管理中点击“卸载毛坯”来卸载毛坯（被卸载的毛坯会出现在机床下方置物板上）


	
	基本操作
	1.鼠标左键单击机床开关按钮可以切换机床开启关闭状态

2.鼠标左键点住调速杆（两个调速杆）或正反转操纵杆，再滚动鼠标中键滑轮可以切换调速杆档位和正反转杆位置

3.鼠标左键点住手轮（三个手轮都可以）会跳出画中画（手轮刻度特写），以便观察记录刻度
4.床鞍的平移、中滑板的平移通过自动进给手柄的操控，实现自动平移，根据加工需要可对自动进给速度进行有级调节。通过手柄的切换，自动进给可分别由光杠和丝杠驱动。在机床开启状态时按下小键盘4/2/6/8为自动进给（对应的反向按钮可以停止自动进给）
5.长按left/right/up/down为手动进给（left/right控制大手轮进行横向进给，up/down控制中手轮进行纵向进给），同时按住shift键和left/right控制小手轮进行横向进给操作。
6.点击高精度/中精度/低精度可以切换手动进给中手轮的单位移动速度大小
7.右键“切削记录”可以调出车床移动进给量，方便切削加工时的切削量记录


	
	错误提示
	1.全程检测车床位置，当发生碰撞或车床位置超出极限位置时跳出错误警告，并停止正在进行的进给运动，退回到碰撞前一步的状态

2.在车床开启状态下改变调速杆会跳出错误警告
3.在车床运动状态下试图装夹毛坯或取下毛坯会跳出错误警告
4.毛坯尺寸定义错误时会跳出错误警告
3.2信息提示
5.鼠标放在开关、各种操纵杆、手轮上时，会显示其名称或当前状态或当前状态值


	
	自由切削

	普通切削：加载毛坯、装好刀具（普通车刀）、开启车床以后可进行普通切削可通过键盘控制手动进给，在主轴转动的情况下进行切削，并且可以通过高精度/中精度/低精度三个按钮的调整来改变车床的单位进给速度，以提升切削后的实际视觉效果


	
	
	螺纹切削：加载毛坯、装好刀具（螺纹车刀）、开启车床以后可进行螺纹切削可通过键盘控制手动进给，在主轴转动的情况下进行切削，并且可以通过高精度/中精度/低精度三个按钮的调整来改变车床的单位进给速度，以提升切削后的实际视觉效果


	
	
	钻孔：加载毛坯、装好刀具（钻头）、开启车床以后可进行钻孔尾座的平移、尾座手轮的旋转、尾座套筒的伸缩、尾座顶尖的更换等功能都可以通过鼠标或键盘操作来完成。

	
	
	双手操作：可同时按下两个方向的手动进给键（left/right/up/down/shift+ left/ shift+ right），来切锥面或者弧面，并且可以通过高精度/中精度/低精度三个按钮的调整来改变车床的单位进给速度，以提升切削后的实际视觉效果。



五、付款方式：双方签订合同，完成软件安装调试和使用培训相关工作并通过验收后中标人向采购人支付合同金额的10%作为质保金，收到质保金后采购人向中标人支付合同总额的100%；自验收通过之日起，保修期满1年，验收合格，返还10%的质保金。如果招标确定的质量保证期延长，10%质保金顺延至质量保证期满支付。
六、其他相关要求
1.售后服务要求：
1）自验收合格之日起贰年，国家主管部门或者行业标准对货物本身有更高要求的，从其规定并在合同中约定，供应商亦可提报更长的质保期。
2）应提供及时周到的售后服务，应保证每半年至少一次上门回访、检修。
3）质量保证期内，如果证实软件是有缺陷的，包括潜在的缺陷等，中标供应商应立即免费维修，保证达到合同规定的技术以及性能要求。如果中标供应商在收到通知后5天内没有弥补缺陷，采购人将扣下质保金。
4）质量保证期内，产品如有故障，供应商在接采购人通知1小时内做出响应， 3天内到达现场， 5天内维修完毕。
5） 免费为采购人提供中文操作手册并培训操作人员，直至操作人员能够独立的操作使用。
2.交货、工期要求：
自合同签订之日起10日内完成所有产品的供货并安装、调试。
3.其他要求
本项目所有设施设备的送货、安装、调试、验收等均由中标单位负责提供，所涉及的全部费用包含在投标总报价内。

第五章  附件
附件1：
承诺函
青岛职业技术学院：
（供应商名称）系中华人民共和国合法企业，经营地址          。
我（姓名）系（供应商名称）的法定代表人，我方愿意参加贵方组织的（项目名称）（编号为              ）的报价，为此，我方就本次报价有关事项郑重承诺如下：
1、我方已详细审查全部网上竞价文件，实质性响应网上竞价文件各项要求。
2、我方向贵方提交的所有资料都是准确的和真实的。
3、若中标，我方将按照网上竞价文件规定履行合同责任和义务。
4、我方不是采购人的附属机构；在获知本项目采购信息后，与采购人聘请的为此项目提供咨询服务的公司以及其附属机构没有任何联系。
5.以上事项如有虚假或者隐瞒，我方愿意承担一切后果。
供应商全称（公章）：               

法定代表人（签字）：               

日 期：              

附件2：

在经营活动中没有重大违法记录的书面声明
我方在参加              （项目名称）采购活动前3年内，我方被公开披露或查处的违法违规行为有：                          ，但在经营活动中没有重大违法记录（重大违法记录指供应商因违法经营受到刑事处罚或者责令停产停业、吊销许可证或者执照、较大数额罚款等行政处罚）。
投  标  人：                （盖单位公章）

法定代表人：                （签字或盖章）

日      期：      年   月   日

备注：供应商没有被公开披露或查处违法违规行为的，注明“无”即可。
附件3：    
法定代表人身份证明

供应商名称：                             

单位性质：                                

地址：                                   
成立时间：         年       月       日

经营期限：                               
姓名：         性别：          年龄：        职务：        
系                              （供应商名称）的法定代表人。

特此证明。

附：法定代表人身份证复印件。

                          供应商：                 （公章）

                                         年      月    日
附件4：    

法定代表人授权委托书
   青岛职业技术学院  ：
我   （姓名） 系    （供应商名称）法定代表人，现授权委托我公司的  （姓名、职务或者职称）为我公司本次             项目的授权代表，代表我方办理本次报价、签约等相关事宜，签署全部有关的文件、协议、合同并具有法律效力。
在我方未发出撤销授权委托书的书面通知以前，本授权委托书一直有效。被授权人签署的所有文件（在授权书有效期内签署的）不因授权撤销而失效。
被授权代表无权转让委托权。特此授权。
本授权委托书于        年        月        日签字生效,特此声明。
(附法人代表身份证以及被授权代表身份证复印件)

被授权代表姓名：             性 别：              年 龄：
单  位：                     部 门：              职 务：
供应商（公章）：
法定代表人（签字）：
日 期：      年   月   日
附：常驻地行政主管部门出具的（或社保网站打印的）授权代表本人的社保证明
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